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Caractéristiques des courroies

• Courroie synchrone auto-centreuse en polyuréthane
avec câbles de tension acier

• Profil AT10 avec guidage central
• Hauteur du guidage central 4,0 mm
• Le guidage central est encoché afin d'améliorer au 

maximum la souplesse de la courroie
• Idéal pour les applications de convoyage pour lesquelles

un effort latéral est généré lors du chargement/ décharge-
ment/ transfert d'un produit.

Largeur de courroie [mm]

Effort de traction limite autorisé [N]

Poids au mètre [kg/m]

32 50

5100 7900

0,27 0,36

Caractéristiques techniques

Nombre minimal de dents et diamètre minimum

Entraînement sans contreflexion
• Poulie synchrone  zmin = 16
• Galet tournant sur dent de courroie  dmin = 50 mm

Entraînement avec contreflexion
• Poulie synchrone  zmin = 20
• Galet tournant sur le dos de la courroie  dmin = 50 mm
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0 1200 3400

20 1300 3600

40 1400 3800

60 1440 4000

80 1500 4500

100 1600 5000

200 1700 5500

300 1800 6000

400 1900 6500

500 2000 7000

600 2200 7500

700 2400 8000

800 2600 8500

900 2800 9000

1000 3000 9500

1100 3200 10000

Force de cisaillement de la dent

D'autres largeurs sont disponibles sur demande.

12,048 0,000

11,871 0,249

11,706 0,490

11,550 0,726

11,403 0,955

11,265 1,180

10,684 2,238

10,215 3,209

9,793 4,102

9,424 4,934

9,097 5,716

8,808 6,456

8,547 7,159

8,309 7,831

8,093 8,474

7,893 9,091

5,317 18,931

5,180 19,529

5,048 20,088

4,924 20,625

4,636 21,846

4,377 22,915

4,140 23,841

3,923 24,648

3,724 25,348

3,538 25,933

3,365 26,423

3,202 26,825

3,048 27,127

2,903 27,358

2,766 27,516

2,636 27,598

7,708 9,685

7,534 10,256

7,372 10,807

7,310 11,022

7,219 11,339

7,076 11,855

6,939 12,352

6,810 12,836

6,688 13,305

6,570 13,759

6,349 14,625

6,147 15,447

5,959 16,223

5,782 16,953

5,618 17,649

5,464 18,308

La puissance totale "P" et le couple total
"M" transmis par la courroie sont 
calculés à l'aide des formules suivantes :

P [Kw] = Pspez • ze • zk • b / 1000

M [Nm] = Mspez • ze • zk • b / 100

Ze =  

P   = puissance en kW
M = couple en Nm
Pspez = puissance spécifique
Mspez = couple spécifique
ze = nombre de dents en prise

dans la petite poulie     
zemax = 12
zk = nombre de dents de la 

petite poulie
b  = largeur de la courroie en cm
A = entraxe [mm]

Flexibilité 

ELA-flex SDATK10 - K6 
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