XH ELA-flexSD™

Caractéristiques des courroies

* Courroies synchrones véritablement sans fin, en
polyuréthane avec cables de tension en acier et pro-
fil de dent trapézoidal selon la norme DIN/ISO 5296.

e Pas impérial 7/8” = 22,225 mm

40° 0 o Utilisé principalement dans les applications ou le
[ 1 A pas en pouce est un avantage
T e A == * Puissance transmissible jusqu'a 100 kW
* Vitesse de rotation jusqu'a 5 000 [1/min]
22.225 3 * Largeur maximale : 150 mm
* Tolérance en largeur : +1,0 [mm]
* Tolérance en épaisseur :  +0,2 [mm]
Caractéristiques techniques
Largeur de courroie [mm] 1,00 2,00 3,00 4,00 6,00
Effort de traction limite autorisé [N] | 4010 8010 12010 | 16010 | 24010
Poids au métre [kg/m] 0,27 0,53 0,80 1,06 1,59
D'autres largeurs sont disponibles sur demande.
Force de cisaillement de la dent
. . ; La puissance totale "P" et le couple total
i '_T“_? Mspez Pspez it/ '_"'_? Mspez Pspez i m|:1 Mspez Pspez "M" transmis par la courroie sont
[min”] | [Nem/cm] | [W/em] | [min”] |[Ncm/cm]| [W/em] | [min“] |[Ncm/cm]| [W/em] | caicuiés a Iaide des formules suivantes :
0 33,957 | 0,000 1200 17,802 | 22,369 3400 12,904 (43,237
20 32,889 | 0,689 1300 | 17,405 | 23,692 | 3600 | 12,599 |44,855 | p [Kw] = Pspez s ze * zk + b/ 1000
40 31,932 | 1,337 1400 | 17,087 | 24,975 | 3800 | 12,312 |46,411
60 | 31,074 |1952 | 1440 | 16,897 | 25477 | 4000 | 12,040 47,907 | M INMI=Mspezeze «2ceb/100
80 30,306 | 2,539 1500 | 16,693 | 26,220 | 4500 | 11,782 49,347 | 7, = Z -arccos-[t'(zg —Zk)}
100 29,618 | 3,101 1600 | 16,372 | 27,430 | 5000 180 2.m-A
P = puissance en kW
200 26,460 | 5,541 1700 16,070 | 28,606 5500 M _ couple en Nm
300 24,554 | 7,713 1800 15,785 | 29,752 6000 Pspez = puissance spécifique
400 23,178 | 9,708 1900 15,515 | 30,867 | 6500 Mspez = couple spécifique
Ze = nombre de dents en prise
500 22,100 | 11,571 | 2000 | 15,259 | 31,955 | 7000 dans la petite poulie
600 21,213 | 13,327 2200 14,782 | 34,053 7500 Zemax =12
700 20,459 | 14,996 | 2400 | 14,347 | 36,054 | 8000 Z = nombre d? dents de la
petite poulie
800 19,804 | 16,590 2600 13,946 | 37,967 8500 b = largeur de la courroie en cm
900 19,224 | 18,117 2800 13,574 | 39,798 9000 A = entraxe [mm]
1000 18,704 | 19,586 3000 13,433 | 40,509 9500
1100 18,233 | 21,001 3200 13,228 | 41,553 | 10000

Flexibilité

Nombre minimal de dents et diamétre minimum

Entrainement sans contreflexion
* Poulie synchrone z,, =18

e Galet tournant sur dent de courroie dp,;, = 150 mm

Entrainement avec contreflexion et courroie double face

* Poulie synchrone z.,, =20

e Galet tournant sur le dos de la courroie d,, = 180 mm
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